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Rancang Bangun kontrol PID pada motor konveyor berbasis Arduino Uno
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Sebagai salah satu dari penyuplai utama pada sistem kelistrikan Ternate — Tidore,
kehandalan pasokan listrik PLTU Tidore sangatlah penting dan mempunyai pengaruh yang
sangat besar agar sistem tidak defisit suplai listrik. Batubara sebagai bahan baku utama
untuk dapat berproduksi menghasilkan listrik, dimana kontinyuitas suplay batubara
sangatlah penting demi menjaga kestabilan kapasitas produksi listrik yang dihasilkan.
Sistem konveyor digunkan untuk pengisian batu bara pada coal bunker dengan tujuan stok
batu bara pada coal bunker harus dijaga tetap stabil, dalam pengaplikasiannya pengisian
batu bara dengan konveyor masih kondisi manual tidak adanya sistem otomatis.
Pengoperasian peralatan manual sangatlah beresiko yang akan menyebabkan stok batu
bara pada coal bunker tidak terkontrol dan menyebabkan pembangkit shutdown.
Berdadarkan permasalahan diatas prototype kontrol PID ini dapat di aplikasikan pada sistem
konveyor untuk membantu kontinyuitas suplai batu bara pada coal bunker dapat terjaga
sehingga kejadian stok batu bara habis dapat dihindari.

Langkah pembuatan prototype ini meliputi: () pembuatan rangkaian sistem Arduino Uno
sebagai kontrol data, (b) pembuatan rangkaian sensor level sebagai pendeteksi tinggi
rendah level batu bara pada coal bunker, (c) pembuatan rangkaian driver motor sebagai
penghubung Arduino dengan Motor, (d) pembuatan rangkaian sensor speed sebagai
pendeteksi kecepatan putaran motor penggerak konveyor, (e) pembuatan program pada
Arduino IDE sebagai perintah dari perangkat lunak ke sensor.

Hasil penelitian menunjukan bahwa kendali PID dapat memperbaiki eror dan respon
transien dari respon sistem yang dihasilkan dari kendali kecepatan motor DC, dengan tuning
parameter Kp = 2,125 Ki=1,5Kd = 0,1.
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